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Проектирование автоматической управляемой
навесной системы (АУНС)

Основные технические характеристики:
- тип машины навесная
- вес макетного образца 220 кг
- грузоподъемность до 1,5 т
- скользящий диапазон ±250 мм
- ширина рамы 1635 мм
- - агрегируемый класс трактора 1,4 кН

1 – неподвижная часть; 2 подвижная часть; 
3 – направляющие; 4 гидроцилиндр; 
5 - навесная система к трактору; 

6 -гидрораспределитель.

АУНС (виды спереди и сзади)



3

Автоматическая управляемая навесная система
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Программно-аппаратное обеспечение АУНС
Структурная схема электронного блока 

управления

Функциональная схема процесса обработки 
изображений 
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Закладка полевых опытов

Сеялка ручная 
двухрядная

Всходы сахарной свеклы спустя 4 недели  

Настройка сеялки и закладка опытных делянок

http://yandex.by/clck/jsredir?from=yandex.by;images/search;images;;&text=&etext=9018.ZqTB7MToDG6g70-bhQ61_7TU3ER3IZ9rNWa3igrm2loouGUkTrvSGA82bWOsf9E93EDfRKVjtCJo078C6gWYug.c383591a21eb6d981adf848a106d3ee8dc60bc75&uuid=&state=iric5OQ0sS1mPitaa3mxJE61AVKS1Y9siPMmVFsWPIWEtrEgMmapww,,&data=eEwyM2lDYU9Gd1VROE1ZMXhZYkJTV1BPOGJrNG4wclV4WV83QTFFemRoMTVCSWhtdy0yZThLUV85cm4wVVEwUU5WOFg3T3RrZnpGaHliS0tQeUhlUjVkcnducHE1ME5FNV9WeGJiWDlqODJELVdsVFpNbTFVSExTVFFzNy04a2loWUZ4VWJ6aHh6QXJ0UTRwZlZ1WFZ3LCw,&sign=2192386e41fa8f183ae7b5eed3e13f05&keyno=IMGS_0&b64e=2&l10n=ru
http://yandex.by/clck/jsredir?from=yandex.by;images/search;images;;&text=&etext=9018.ZqTB7MToDG6g70-bhQ61_7TU3ER3IZ9rNWa3igrm2loouGUkTrvSGA82bWOsf9E93EDfRKVjtCJo078C6gWYug.c383591a21eb6d981adf848a106d3ee8dc60bc75&uuid=&state=iric5OQ0sS1mPitaa3mxJE61AVKS1Y9siPMmVFsWPIWEtrEgMmapww,,&data=eEwyM2lDYU9Gd1VROE1ZMXhZYkJTV1BPOGJrNG4wclV4WV83QTFFemRoMTVCSWhtdy0yZThLUV85cm4wVVEwUU5WOFg3T3RrZnpGaHliS0tQeUhlUjVkcnducHE1ME5FNV9WeGJiWDlqODJELVdsVFpNbTFVSExTVFFzNy04a2loWUZ4VWJ6aHh6QXJ0UTRwZlZ1WFZ3LCw,&sign=2192386e41fa8f183ae7b5eed3e13f05&keyno=IMGS_0&b64e=2&l10n=ru
http://yandex.by/clck/jsredir?from=yandex.by;images/search;images;;&text=&etext=9018.ZqTB7MToDG6g70-bhQ61_7TU3ER3IZ9rNWa3igrm2loouGUkTrvSGA82bWOsf9E93EDfRKVjtCJo078C6gWYug.c383591a21eb6d981adf848a106d3ee8dc60bc75&uuid=&state=iric5OQ0sS1mPitaa3mxJE61AVKS1Y9siPMmVFsWPIWEtrEgMmapww,,&data=eEwyM2lDYU9Gd1VROE1ZMXhZYkJTV1BPOGJrNG4wclV4WV83QTFFemRoMTVCSWhtdy0yZThLUV85cm4wVVEwUU5WOFg3T3RrZnpGaHliS0tQeUhlUjVkcnducHE1ME5FNV9WeGJiWDlqODJELVdsVFpNbTFVSExTVFFzNy04a2loWUZ4VWJ6aHh6QXJ0UTRwZlZ1WFZ3LCw,&sign=2192386e41fa8f183ae7b5eed3e13f05&keyno=IMGS_0&b64e=2&l10n=ru
http://yandex.by/clck/jsredir?from=yandex.by;images/search;images;;&text=&etext=9018.ZqTB7MToDG6g70-bhQ61_7TU3ER3IZ9rNWa3igrm2loouGUkTrvSGA82bWOsf9E93EDfRKVjtCJo078C6gWYug.c383591a21eb6d981adf848a106d3ee8dc60bc75&uuid=&state=iric5OQ0sS1mPitaa3mxJE61AVKS1Y9siPMmVFsWPIWEtrEgMmapww,,&data=eEwyM2lDYU9Gd1VROE1ZMXhZYkJTV1BPOGJrNG4wclV4WV83QTFFemRoMTVCSWhtdy0yZThLUV85cm4wVVEwUU5WOFg3T3RrZnpGaHliS0tQeUhlUjVkcnducHE1ME5FNV9WeGJiWDlqODJELVdsVFpNbTFVSExTVFFzNy04a2loWUZ4VWJ6aHh6QXJ0UTRwZlZ1WFZ3LCw,&sign=2192386e41fa8f183ae7b5eed3e13f05&keyno=IMGS_0&b64e=2&l10n=ru
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Результаты работы обученной нейронной сети 

исходное цветное изображение бинарное изображение 

фильтрация полученных отрезков 

Процесс выделения рядков с помощью алгоритма Хафа 

пример работы предложенного 
потенциального способа 

Программно-аппаратное обеспечение АУНС
Проекция центров вычисленных плато 

на исходное изображение 

Работа программы



СПАСИБО ЗА ВНИМАНИЕ!
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